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福氏工业（北京）有限公司（简称 “福氏技术”）是一家植根于中国的

技术创新驱动型自动化企业，总部位于北京，在上海、天津和西安设

有分公司。福氏技术基于欧洲先进的自动化技术和工程服务经验，伴

随着中国风电产业的发展，深耕风电自动控制领域十余年，为数以万

计的风机提供控制产品、驱动产品和系统解决方案，应用覆盖了 50 

kW-20 MW 的陆上、海上风机，是公认的、提供风电行业控制和驱

动解决方案的领导品牌。

为了助力中国能源变革贡献力量，2021 年，福氏技术成为独立运营

的中资品牌，拥有独立自主知识产权的控制与驱动技术为基础，结合

客户个性化需求，为新能源、轨道交通、离散自动化和流程工业等行

业客户提供基于 IOT 融合的控制、驱动的完整解决方案和工程应用服

务，实现企业价值与客户价值共同成长。

福氏技术坚持 “远见 · 互重 · 雄心” 的价值观，提供强大的通用性软件开发平台的系列自动化产品，为拥抱数字智能化时代奠定了坚实的基础。

福氏技术始终坚持技术创新、专业专注，践行 “助力工业文明发展” 的使命。

50 kW-20 MW

覆盖风机总部
位于北京

10年+
能源自动控制领域

2021
独立运营中资品牌

主要产品
控制平台，驱动器
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01高可靠性 03强环境适应性02高安全性 04模块化扩展
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主控系统
MAIN CONTROL SYSTEM

福氏技术通过对风力发电机理的深入研究，结合多年风机控制的经验，拥有先进的风

机控制策略设计能力， 福氏技术可以帮助客户增加机组发电量及载荷优化。
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根据 K2 管理报告，风机改造最佳时间是使用 10-15 年后
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