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福氏工业（北京）有限公司（简称 “福氏技术”）是一家植根于中国的

技术创新驱动型自动化企业，总部位于北京，在上海、天津和西安设

有分公司。福氏技术基于欧洲先进的自动化技术和工程服务经验，伴

随着中国风电产业的发展，深耕风电自动控制领域十余年，为数以万

计的风机提供控制产品、驱动产品和系统解决方案，应用覆盖了 50 

kW-20 MW 的陆上、海上风机，是公认的、提供风电行业控制和驱

动解决方案的领导品牌。

为了助力中国能源变革贡献力量，2021 年，福氏技术成为独立运营

的中资品牌，拥有独立自主知识产权的控制与驱动技术为基础，结合

客户个性化需求，为新能源、轨道交通、离散自动化和流程工业等行

业客户提供基于 IOT 融合的控制、驱动的完整解决方案和工程应用服

务，实现企业价值与客户价值共同成长。

福氏技术坚持 “远见 · 互重 · 雄心” 的价值观，提供强大的通用性软件开发平台的系列自动化产品，为拥抱数字智能化时代奠定了坚实的基础。

福氏技术始终坚持技术创新、专业专注，践行 “助力工业文明发展” 的使命。

50 kW-20 MW

覆盖风机总部
位于北京

10年+
能源自动控制领域

2021
独立运营中资品牌

主要产品
控制平台，驱动器

03 Page 04Page

企业介绍
COMPANY INTRODUCTION

企业介绍
COMPANY INTRODUCTION



2004 20102008 2009 2009 20112007 2014 20152012 2012 2013 2016 2019 20212021 2024 ∞20212021

05 Page 06Page

佐餝 W&45 $0/530- Ⱆ぀
䒓㨤굥歏控制涸䖄玐

껷妃⚹굥劼䲿⣘⚺控禹絡
ꂁ㤛控制平台 %M �
䎾欽于⚎倰굥歏
��5 MW 굥劼

껷妃⚹굥㖞䒊立
港控禹絡4$"%"
䎾欽于⼶能薲僈굥㖞

껷妃⚹굥劼䲿⣘
䲿餘㟞佪鍒Ɀ倰呩
䎾欽于䱗ぜ⵸⼧侮劼⾊
��5 MW 굥劼䗞㕂」咙禹絡

껷妃⚹굥劼䲿⣘
」咙禹絡
䎾欽于♳嵳歏孞
2�0 MW 굥劼

䲀ⴀ꧋䧭䒭驱动器 *M% �22
껷妃䎾欽于♳嵳歏孞 2�0 MW
굥劼」咙禹絡

㖈中㕂♳嵳
䒊立欰❡制鸣中䗱

⟄倝涸䕎韌⸈Ⰶ
中㕂制鸣 2025涸ꢭ⠀

絩絯굥歏控制涸䖄玐

呏嗃于中㕂
㖈♳嵳䒊立灇〄中䗱

껷妃饥ⴀ㕂꡶
⚹⽪䏞 33# &/&3(: 굥劼
䲿⣘⚺控禹絡

껷妃⚹굥㖞䒊立
能ꆀ盗椚禹絡W11M
䎾欽于中蒜能僅끩굥㖞

䲀ⴀ굥劼⚁欽
控制平台 "W$ �00
껷妃䎾欽于⚎倰굥歏
2�5 MW 굥劼
⚺控 � 」咙禹絡

䲀ⴀ굥劼⚁欽
控制平台 "W$ 500
껷妃䎾欽于僈꣉歏孞
2�0 MW 굥劼⚺控禹絡

껷妃⠶ꥥ⚎倰굥歏
2�5 MW 굥劼⚺控 � 」咙禹絡
굥㖞能ꆀ盗椚 � 港控禹絡
饥ⴀ㕂꡶

䲀ⴀ」咙⚁欽
控制器 1*$-B
껷妃䎾欽于ꆄ굥
2�0 MW 굥劼

稡雦⚹ �0000 ⟄♳涸굥劼
䲿⣘控制❡品⿺鍒Ɀ倰呩

䲀ⴀ䭆剣自⚺濼霋❡勉涸
驱动器 *M% ��5
껷妃䎾欽于
ꆄ굥 ��0 MW 嵳♳굥劼

䲀ⴀ䭆剣自⚺濼霋❡勉涸
控制平台 "W1 �00
껷妃䎾欽于
ꆄ굥 ��0 MW 굥劼

䲀ⴀ⿽涰㕂❡⻊
控制平台 $5�5

♶倗䒁⠽䱲程涸鍘錭
⪰能ծⴔ䋒䒭能源ծ宐㢅椚ծ
劼器➃ ծ嚁㸙自控ծ鲪麤❜鸑

♸㢴㹻自⚺蓿晙ծ 04 ㄤ
鲱⟝綘鳓平台⼸ずざ⡲
匬䒊Ⱏ饒欰䙖

里程碑
MILESTONE

里程碑
MILESTONE



企业文化
COMPANY CULTURE

远见
PERSPECTIVE

互
重

RE
SP

EC
T雄

心
AM

BITIO
N

远见
PERSPECTIVE

互重
RESPECT

雄心
AMBITION

䰃位䙼罌

Ⱘ剣Ⰼ㽷錜䙁

⥂䭯䒓佞䗱䙖

岤ꅾ濼霋ⴔ❧

宠ず㶸䒗

㼣ꅾ嫦♧⚡➃

㼣ꅾ俒⻊䊵䒗

㼣ꅾ䊵䒗⻊餑柄

䱹「䮋䧶

⠏于畊✰㼆䩛

馄馊僴㣔涸自䊹

胿鵂㹐䨪涸곫劍

C O M P A N Y  C U L T U R E

䧭⚹♧㹻䲿⣘⯓鵳䊨⚌自动⻊䪮助涸中㕂Ⱆ぀
䭆䫵兰能⻊傞➿

⸔⸂䊨⚌俒僈〄㾝

愿景

使命

07 Page 08Page



主控系统
设计

品餘⥂霆
㹐䨪⥌饆

帿罭能源控制
领域⼧⡮䎃

⚁⚌㔙ꢭ
⥂끻䫡菔

行业
积累

客户
信任

专业
团队

主控
系统

变桨
系统

风机
改造

分布式
能源管控

变桨系统
设计

控制
算法

代码
移植

硬
件

控制平台
AWP 100 
AWC 500 

PIC-a

集成式
驱动器

IMD 100 系列

人机界面

软
件

智能运营管理平台

风场功率管理系统

WPPM
软件工具

PLC Link

09 Page 10Page

DISOM
(SCADA)

业务范围
BUSINESS SCOPE

业务范围
BUSINESS SCOPE



01高可靠性 03强环境适应性02高安全性 04模块化扩展

"W1 �00 僽剒倝灇〄涸㕂❡⻊中㣐㘗〳綘玐控制平台，䊺䎛岌䎾欽于굥⸂〄

歏ծ惐崨能〄歏ծ⪰能瘝领域涸䒓佞䒭控制平台，㖈Ⱖ㸐䊨控领域ず呋Ⱘ㢊䊭

㣐涸䎾欽悶⸂ㄤ畊✰⠏⸷կ

"W1 �00 㛇于垷㗌⻊霃雦椚䙁，欽䨪〳呏䰘♶ず禹絡꨽宠抳崞ꂁ縨犷孒䪮助

霃雦涸ぐ品碫 *0 垷㗌，匬䒊剒⠏控制禹絡կ

1$M�v9 禹⴩控制器僽鷓欽于 "W1 �00 控制平台涸呍䗱控制垷㗌，⢪欽自⚺

〳控涸 '4 04 㹊傞乼⡲禹絡，ず傞佅䭯㛇于 *&$ �����-� 涸䎾欽玐䎸䒓〄倰䒭

ㄤ䅺Ⰶ䒭䎾欽玐䎸䒓〄倰䒭կ

AWP 100

处理器 ⿽呍 ��2 ()[ 䊨⚌紩㢅椚器，"3MW� 卹匬，䌄 &$$ ⥂䫡⸆能

内存 � (# %%3�- 䊨⚌紩ⰻ㶸，䌄 &$$ ⥂䫡⸆能

存储器 � (# FMM$ /BOE'MBTI

操作系统
自⚺〳控 '4 04 㹊傞乼⡲禹絡，䭆剣⿽ⱔ⡮ꂁ縨ծ
䱈歏侨䰘⥂㶸盗椚瘝暵䚍

工作温度 -�0 ˫ _ �0 ˫
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湿度 55 o$ ��� 湱㼆弪䏞，佅䭯ⲇⳕ

海拔 �000 N 偽꨽꣭⡛괄㹁⸆桧

防腐 /盐雾 ꅷ欽♲꣈㢅椚
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CONTROL PLATFORMCONTROL PLATFORM
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C/C++

Visualization
WEB
HMI

Linux
Tools
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01高可靠性 03强环境适应性02高安全性 04模块化易扩展

"W$ 500 넞紩굥劼控制平台僽犷孒䪮助 "W$ 禹⴩控制平台涸剒倝❡品կ"W$ 500 

⚹䝠涸控制禹絡䲿⣘䄻倝涸偽♸⠡嫱涸珘㹁䚍能կ

"W$ 500 ♶➑㖈劼唒ㄤ歏孞䚍能♳匬䧭✫剒珘⨴涸鍒Ɀ倰呩，罜⚂鷓欽于⡛庛⿺㺈

庛䏞薴㔵运遤կ

1$M5v9 僽 "W$ 500 平台涸呍䗱控制垷㗌，⢪欽自⚺〳控涸 '4 04 㹊傞乼⡲禹絡，

ず傞佅䭯㛇于 *&$ �����-� 涸䎾欽玐䎸䒓〄倰䒭ㄤ䅺Ⰶ䒭䎾欽玐䎸䒓〄倰䒭կ

AWC 500

IFM5 • 2

Ӝ �Y&UIFSOFU
   ⯕〡
Ӝ �Y&UIFSOFU
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Ӝ � (# FMM$ /BOE'MBTI
    㶸⪰器
Ӝ �Y&UIFS$"5 065	3+�5

Ӝ �Y&UIFS$"5 065	⯕〡

Ӝ 2Y&UIFSOFU
Ӝ 2Y$"/
Ӝ 2Y34-�22���5

AIM5 • 1

Ӝ 2�Y15�00
 2 絁制

Ӝ ��Y"*
Ӝ �Y "0

DIM5 • 1

Ӝ ��Y%0
Ӝ �0Y%*

GPM5 • 1

Ӝ 湬ꅷ歏緸歏⾓
Ӝ 崵ꆀ歏崨ծ歏⾓ծ
   곸桧ծ湱位錭，
   佅䭯湬䱹䎇緸
Ӝ 0�5 紩

IFM5 • 1

Ӝ 2Y34-�22���5
Ӝ 2Y$"/
Ӝ 2Y44*
� 〳鷥 �Y1SPCVT-%1

PDM5 • 1

Ӝ �Y&UIFS$"5 065
   3+�5
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   ⯕〡
Ӝ �Y&UIFS$"5 */
   ⯕〡
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MATLAB
Simulink
Interface

AWC 500

PLC Link
Code

Generator

CODESYS V3

C/C++

Visualization
WEB
HMI

Linux
Tools

处理器 ⿽呍 � ()[ 䊨⚌紩㢅椚器，"3MW� 卹匬，䌄 &$$ ⥂䫡⸆能

操作系统 自⚺〳控 '4 04 㹊傞乼⡲禹絡，䭆剣⿽ⱔ⡮ꂁ縨ծ
䱈歏侨䰘⥂㶸盗椚瘝暵䚍

内存 � (# %%3�- 䊨⚌紩ⰻ㶸，䌄 &$$ ⥂䫡⸆能

存储器 � (# FMM$ /BOE'MBTI

工作温度 -�0 ˫ _ �0 ˫

存储温度 -�0 ˫ _ �5 ˫

海拔 �000 N 偽꨽꣭⡛괄㹁⸆桧

湿度 55 o$   ��� 湱㼆弪䏞，佅䭯ⲇⳕ

防腐/盐雾 ꅷ欽♲꣈㢅椚

测量
自䌄歏緸崵ꆀ垷㗌，礵䏞瘝紩 0�5，佅䭯 � 湱 ��0 7 歏⾓湬ꅷ，
鲱⟝〳ꂁ縨 ��5" 歏崨崵ꆀ



控制器
CONTROLLER

控制器
CONTROLLER

1*$-B 僽犷孒䪮助⚹忘駈굥歏劼絆涸」咙控制禹絡䎾欽罜䩧鸣涸넞紩控制器，Ⱘ剣넞䏞〳ꬑ䚍ծ

珘⨴䚍ㄤ抳崞䚍կ⡲⚹犷孒䪮助自⚺〳控控制器❡品，欰❡制鸣㸤Ⰼ劥㖑⻊կ湡⵸䊺㖈㢴妴굥

劼劼㘗♳䪠ꆀ䫏Ⰶ⢪欽կ

1*$-B ⡲⚹♧妴⚁欽于굥⸂〄歏劼絆」咙控制器，Ⱖず傞佅䭯 $"/PQFOծ130'*#64ծ34-��5

ㄤ $"/#VT 䊨⚌䚪絁，⟄倰⤑欽䨪鵳遤⢪欽，ず傞佅䭯㛇于 *&$ �����-� 涸䎾欽玐䎸䒓〄倰䒭

ㄤ䅺Ⰶ䒭䎾欽玐䎸䒓〄倰䒭կ

PIC-a
⚹忘駈굥歏劼絆」咙控制禹絡䎾欽
罜䩧鸣涸넞紩控制器

01高可靠性 03强环境适应性

02高安全性 04风能变桨专用
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PLC Link
Code

Generator

CODESYS V3Linux
Tools
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Visualization
WEB
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技术参数 Technical Parameters

处理器 ⿽呍 � ()[ 䊨⚌紩㢅椚器，"3MW� 卹匬，䌄 &$$ ⥂䫡⸆能

操作系统 自⚺〳控 '4 04 㹊傞乼⡲禹絡，䭆剣⿽ⱔ⡮ꂁ縨ծ
䱈歏侨䰘⥂㶸盗椚瘝暵䚍

内存 � (# %%3�- 䊨⚌紩ⰻ㶸，䌄 &$$ ⥂䫡⸆能

存储器 � (# FMM$ /BOE'MBTI

工作温度 -�0 ˫ _ �0 ˫

存储温度 -�0 ˫ _ �0 ˫

海拔 �000 N 偽꨽꣭⡛괄㹁⸆桧

湿度 55o$   ��� 湱㼆弪䏞，佅䭯ⲇⳕ

防腐/盐雾 ꅷ欽♲꣈㢅椚

输入输出
��Y %*，��Y %0，2Y 4%*，2Y4%0
�Y15�00，�Y "*，2Y  "0
2Y44*，2Y 넞鸟 %*



系列IMD 100

集成式驱动器
INTEGRATED MOTOR DRIVE

集成式驱动器
INTEGRATED MOTOR DRIVE

犷孒䪮助驱动器 *M% 僽♧妴Ⰼ꧋䧭⠿剪驱动器，䲿⣘

곝紩涸⠿剪䚍能，Ⱖⰻ鿈꧋䧭✫」咙䨾꨽涸湬崨歏源

ㄤ⯎歏器，剣满刿넞涸䌄㺈ծ刿䘯涸ㆇ䎾，〳 㹊梡刿㥩

涸控制կ犷孒䪮助驱动器 *M% 傋㖈鸑鵂ⴀ蒀涸运动控

制䚍能ㄤ剒넞㸝Ⰼ䚍勻䌐⸔劼器ㄤ自动⻊制鸣㉁ㄤ歏

⸂霃㢊制鸣㉁制鸣ⴀ刿㥩涸劼器，⚹綁蒀能源⸔⸂կ

♸ *M% 驱动器䵨ꂁ涸 *M% MBOBHFS 僽㸤侮涸运动鍒Ɀ

倰呩，㸐鸑鵂僒于鵶䱹涸歲꬗皍⻊✫♸䎾欽玐䎸涸鵶

䱹，⚹欽䨪䌄勻皍峇넞佪涸⢪欽⡤낉կ

⚹忘駈굥歏劼絆」咙控制禹絡䎾欽
罜䩧鸣涸넞紩驱动器

01高安全可靠性 03高度集成

02强环境适应性 04高度灵活

驱动器管理软件
IMD MANAGER

工作温度 ꅷ欽⚺动ⲇ⽲侔掚器，㺈䊨⡲庛䏞薴㔵-�0 ˫ _ �0 ˫

海拔 �000 N

电磁兼容 &M$ 䚍能䔂，忘駈 &/�*&$ ���00-� 叻ⲥ

输入输出 �Y15�00，�Y,5:，�2Y%*，�Y%0，〳䪈㾝荛 2� 騟 %* ㄤ �� 騟 %0

集成 ⰻ鿈꧋䧭 2� 7%$ 䒓Ⱒ歏源ㄤた㢊歏源⯎歏器

控制随心 匧皍僒涸㟞渤靈侮⿺ⴗ䰃，控制ꥥ䗱䨾妝

电机 佅䭯宕煂❜崨ず姿歏劼ծ䒗姿歏劼

通讯 佅䭯 $"/PQFO 넞鸟䊨⚌䚪絁，佅䭯鵴玐♴鲿㔿⟝ㄤ⿬侨

故障记录 佅䭯佦ꥻ傈䘋㶸⪰⸆能

行业应用 鷓欽于 � MW_20 MW 굥歏劼絆

电网适应性 ⰻ縨&M$応岚器，歏緸鷓䎾䚍䔂，忘駈⡛歏⾓瑬馊ㄤ넞歏⾓瑬馊銳宠

外壳保护 ꣈臱瘝紩忘駈 *40 �2��� 叻ⲥ $5-M 瘝紩銳宠，⚂鸑鵂 *40 �25� 叻ⲥ銳宠涸 ���0 㼭傞罣中䚍渮꨺崵霚

软硬件防护 炽⟝ⱔ⡮ � 鲱⟝ⱔ⡮涸㸝Ⰼ瘻殜，㸝Ⰼ䚍能瘝紩鴪ⵌ 1-E⽀驱动器，忘駈 (- ⿺ *40 ����� 涸㸝Ⰼ銳宠

性能稳定 匧넞涸ㆇ䎾곸桧，넞动䙖ㆇ䎾，綫瀊侮㹁傞ꢂ，剒㣐ꣳ䏞〄䮦넞畮劼唒䚍能

技术参数 Technical Parameters
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人机界面
HUMAN MACHINE INTERFACE

人机界面
HUMAN MACHINE INTERFACE

屏幕尺寸 �_2��5 㼄 

分辨率 �00Y��0_)%�0�01

处理器 "3M，9��-*OUFMm $PSF ˳�1FOUJVN�$FMFSPO 工作温度 -20 ˫_�0 ˫�-�0 ˫_�0 ˫ 偽굥䩏⡛⸆署

通讯方式 ⟄㣖緸ծMPE#VT 5$1�356ծ%1ծ&UIFS$"5 瘝㢴猫鸑雴倰䒭 安装方式 佅䭯䅺Ⰶ䒭ծ劼卹䒭ծ䒓佞䒭ㄤ 7&4" 佅苮䒭瘝㢴猫㸝鄳垷䒭

操作系统 -JOVY，WJOEPXT���0�*05

防护等级 *1 �5

技术参数 Technical Parameters

PLC link

IEC  61131-3 ANSI C Pascal

S-function

DISCON. dll

Simulink/ Stateflow
(.mdl / .slx)

M file
.m file

MAT file
.mat file

软件工具
SOFTWARE TOOLS

软件工具
SOFTWARE TOOLS

1-$ -JOk 鲱⟝䊨Ⱘ♸ M"5-"# 4JNVMJOk ꧋䧭，〳⟄㼜㛇于 M"5-"# 平台䒊立涸

굥劼控制垷㘗自动⻊鲮⻊⚹痗ざ *&$  �����-� 叻ⲥ➿瀦ㄤ $ 露鎊կ㸐♶➑䌐⸔

鲱⟝䒓〄䊨玐䋗溁⿡✫䩛䊨乊ⱗ➿瀦涸䊨⡲ꆀ，䲿넞✫綘ⱗ➿瀦涸佪桧，鵮⥂

霆✫鲮⻊➿瀦涸ⲥ烁䚍ㄤ〳ꬑ䚍կ

PLC Link犷孒䪮助䊨⚌平匣歏腰䭆剣㢴⚡❡品禹⴩，㼜ⴀ蒀涸霃雦♸䔂

㣐涸䚍能輑⚹♧⡤，偽雿㖈㢪錜ծ䚍能ծ⸆能ծ儑爙㽯㼄Ⳝ⛖〳

⟄忘駈㹐䨪涸♧ⴗ銳宠，⚪㺢涸妴䒭㘗〿⟄⿺Ⱖ➭鷥고〳ꥥ䠑

ꂁ縨，⚹䩧鸣兰能㘗넞꧋䧭䏞 )M* 鍒Ɀ倰呩䲿⣘䔂剣⸂涸佅䭯կ

功能特点 Features

01
欰䧭㢪控俒⟝
'-&9�#-"%&%�%--

02
佅䭯㼜 M"5-"# 4JNVMJOk
中涸䎽俒⟝湬䱹鲮䰃䧭湱Ⱒ露鎊垷㗌

03
佅䭯自动欰䧭 $ 露鎊ㄤ
*&$�����-� 露鎊➿瀦

04
♸ $0%&4:4 *%&
넞䏞꧋䧭

05
佅䭯
⼸ず⟬溫
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智能运营管理平台
DISTR.  INTEGRATED SMART OPERATION & MAINTENANCE

智能运营管理平台
DISTR.  INTEGRATED SMART OPERATION & MAINTENANCE

风场功率管理系统
WIND PARK POWER MANAGEMENT SYSTEM

风场功率管理系统
WIND PARK POWER MANAGEMENT SYSTEM

WPPM
W11M ꅷ欽 "W$ 500 控制平台⡲⚹控制⚺畀，ⲥ烁ծ䘯鸟ծ平珘涸

㼆굥㖞剣⸆⸆桧ㄤ偽⸆⸆桧鵳遤自动兰能靈蒜，忘駈 *&$ ���00-25-2

⿺ぐ⼓域Ⰶ緸叻ⲥ꨽宠կW11M 佅䭯呏䰘䎇緸挿⸆桧鵳遤꡻梠靈蒜

涸 能 ⸂，꣭ ⡛ 絁 䰀 䌄 勻 涸 䕧 ㆇկず 傞，〳ꂁざ靈곸禹絡㹊梡굥

歏㖞⿬♸歏緸䘯鸟곸桧ㆇ䎾⸆能կ

꧋纈控制涸䎾欽，⢪굥㖞侮⡤Ⱘ㢊抳崞ㆇ䎾歏緸靈䏞♸自动控制涸

㛇炄♳，⠏⻊ㄤ㖲邂䱹Ⰶ劼絆涸〄歏能⸂կ

功能特点 Features
01 䘯鸟ㆇ䎾

02 ⠏⻊涸昭㗗鸟桧控制瘻殜

03 䒁Ɤ굥劼⢪欽㼑ㄐ

04 㸝Ⰼծ〳 ꬑ涸䎇緸控制⸆能

05 䲿⣘自动ㄤ䩛动⚙猫控制垷䒭

%*40M 僽犷孒䪮助䲀ⴀ涸兰能运营盗椚平台 	4$"%"
，ꅷ欽 #�4 卹匬，歋

霃㢊紩ծ梡㖞紩ծ✻紩匬䧭，鸑鵂굥㖞緸絞鸑雴♸굥劼⚺控禹絡鵳遤侨䰘

❜✽，ꅷ꧋굥劼㹊傞侨䰘鵳遤굥㖞㹊傞港控，㼜侨䰘㶸⪰于⾎〷侨䰘䎽，

⚂佅䭯㶸⪰宨䚪侮⚡⼓域굥㖞涸侨䰘䎇鵳遤侨䰘㢅椚ծ靈䏞⠏⻊瘝，佅

䭯獴动霃㢊畮Ⱟ㺂 "OESPJE�J04 䎾欽平台鵴玐港錠կ鷓欽于꧋中䒭ㄤ

ⴔ侔䒭涸굥㖞盗椚ㄤ运营，〳㹊梡⼓域꧋中盗椚ծ梡㖞偽➃⿺㼱➃⧩㸛կ

DISOM (SCADA)
功能特点 Features

01 䒓佞涸平台

02 䎛岌涸⼸雳Ⱟ㺂

03 騗平台运遤，〳运遤于 WJOEPXT ㄤ -JOVY 平台

04 넞礵䏞侨䰘ꅷ꧋

05 㣐ꆀ⾎〷侨䰘㶸⪰ⴔ區

06 㖞紩兰能控制ㄤ自鷓䎾控制
굥劼⚺控Ⱘ㢊♧㹁
涸侨䰘㶸⪰ㄤⴔ區
能⸂，㹊傞♳⠛侨
䰘ⵌ中控㹔 

设备级

中 控 㹔 佐 ꧋ ⵌ涸 侨
䰘，鵳遤ⴔ區ծ㢅椚ծ
䫣 邍 欰 䧭ծ㕃 邍 絚
制ㄤ佦ꥻ霏倗 

现场级

䭽欽䨪꨽宠䲿⣘剣
佪侨䰘涸佅䭯，鵳
遤㸪錜Ɀ瘻瘝

云级



⳪⦶⚪㺢涸굥能领域絑낉，犷孒䪮助ぢⰌ椕굥能欽䨪䲿⣘䧭擿涸굥劼⚺控禹絡鍒Ɀ倰呩，

犷孒䪮助霃雦涸굥劼⚺控厷，忘駈 (-20�0�(-20�2�(-20�5կ

主控系统设计 Main Control System Design

主控系统 Main Control System

禹絡厷霃雦 控制皾岁

主控核心元器件 Main Control Core Components

功能特点 Features

01 넞〳ꬑ䚍넞〄歏佪桧

02 ⡛佦ꥻ桧僒于絶䫡

03 忘駈넞嵳䬬⢪欽梠㞯

04 㸝Ⰼ � 控制禹絡忘駈 (-20�0�(-20�2�(-20�5

05 忘駈嵳♳굥歏꨽宠

06 忘駈䔲⵸鷓緸暵䚍銳宠

07 ⯓鵳涸굥劼控制皾岁

08 Ⰼ欰ㄐワ劍涸騈驶♸佅䭯

09 ꆀ魧㹁制涸㹐䨪⻊霃雦

10 劥㖑⻊涸灇〄ծ欰❡ㄤ剪⸉

主控系统
MAIN CONTROL SYSTEM

主控系统
MAIN CONTROL SYSTEM
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AWC AWP
굥劼⚁欽
控制平台

WSS
馄㡮岚굥
鸟굥ぢ⟉

MTR-3
歏能餘ꆀ
唬崵垷㗌

TCM-2
鲱䎇緸

控制垷㗌

RMC-122D
⥂䫡

絩歏器

Client PLC. project

PLC Runtime / Operative System

PLC Hardware

CODESYS / Linux

AWC AWP Hardware

Client PLC. project

Vendor
System
.libraries

Vendor
file

.libraries
etc....

Vendor
Control
Tool box
.libraries

Vendor
System
interface

Vendor
file

interface
etc....

Vendor
Control
interface

‘AWC’
.library

‘AWC’
.library

‘AWC’
.library

PRACTEK
Control
Tool box
.libraries

犷孒䪮助〳⟄⚹⢪欽 "W$ ㄤ "W1 控制器涸㹐䨪䲿⣘㛇于 $0%&4:4 平台涸

➿瀦獴嗃剪⸉，〳⟄㼜㹐䨪⾲剣控制器平台涸➿瀦獴嗃ⵌ "W$ծ"W1 平台，

⥂霆鲱⟝➿瀦涸姻烁䚍ծ〳ꬑ䚍կ犷孒䪮助䊺絑獤稡㣐ꆀ㕂ⰻ㢪䧭⸆呩⢾կ

代码移植 Code Migration



主控系统
MAIN CONTROL SYSTEM

福氏技术通过对风力发电机理的深入研究，结合多年风机控制的经验，拥有先进的风

机控制策略设计能力， 福氏技术可以帮助客户增加机组发电量及载荷优化。

控制算法 Control Algorithm

㖈䌢錞剒⢕굥能ⵄ欽禹侨鷅驶㛇炄♳，犷孒䪮助鸑鵂㼆♶ず굥
鸟媯ⰻぐⰢꝶ」ꆀ涸礵ⲥ控制，⢪굥能ⵄ欽禹侨 $Q ⧩㖈动䙖
鵂玐中能㽴〳能⥂䭯㖈剒㣐⧩， ➢罜㟞⸈劼絆〄歏ꆀㄤ⠏⻊劼
絆鲿蚚կ

最佳风能
利用系数追踪

ꛏ㼆䌢錞굥劼⨊菔控制瘻殜㶸㖈涸㼆굥礵䏞♶넞瘝꡼곿， 犷孒
䪮助䒓〄✫礵ⲥ⨊菔控制瘻殜կ鸑鵂㼆♶ず굥鸟⿺♶ず굥ⲃ」
⻊ⴔ區，犷孒䪮助〳⟄䖎㥩涸鍒Ɀ㼆굥礵䏞넞꨽宠♸⨊菔゗⨢
곸籖涸濨湽，➢罜㹊梡溫姻涸礵ⲥ⨊菔控制⚂䲿넞㼆굥礵䏞կ

精准
偏航控制

犷孒䪮助鸑鵂㼆굥劼⚺控制器涸ⰻ縨侨䰘䎽中굥鸟굥ぢ瘝侨䰘
鵳遤侨䰘雲絅，䖤ⴀ㼆䎾勻崨ⴗぢ錭，➢罜ꛏ㼆♲⚡咙〽涸」
咙錭䏞鵳遤独立控制կ

独立
变桨控制

劼絆㣐鿈⟝运遤傞，䔲庛䏞馄鵂ꢖ⧩♧㹁傞ꢂⰻ，㖈⥂霆劼絆
㸝Ⰼ涸⵸䲿♴， 鸑鵂꣭㺂倰䒭，剒㣐玐䏞Ⲹ㼱⨢劼傞ꢂ， 鷅宠
剒㣐劼絆〄歏ꆀկ

基于温度的
自适应控制

㖈넞굥鸟♴，⯎ⴔⵄ欽鲿蚚霉⠮絕卓，㖈忘駈굥劼㸝Ⰼ涸⵸䲿
♴，鸑鵂鲿蚚⠏⻊⿺꣭㺂运遤，䲿넞굥劼㖈緸运遤傞ꢂկ

切出风速
延迟控制

Nacelle Position Offset  0.00°

㖈굥劼㹊꣢运遤鵂玐中，絑䌢㔔廚崨鵂㣐䒸饰굥劼䮷动馄ꣳ罜
⨢劼，犷孒䪮助㖈⯎ⴔⴔ區廚崨㼆굥劼涸䕧ㆇた，䲿ⴀ✫廚崨
控制կ鸑鵂㼆廚崨䔂䏞涸雦皾勻Ɀ㹁⸆桧控制⿺⨊菔控制，⟄
鴪ⵌ䔂廚崨傞Ⲹ㼱굥劼䮷动⿺꣭⡛劼絆鲿蚚կ

湍流
控制

⚹㹊梡굥劼넞㝜瘲꣭鲿罜⢪欽涸厫㝜䪮助，犷孒䪮助䒓〄✫厫
㝜控制瘻殜կ鸑鵂⚺动厫㝜控制⿺鄄动厫㝜控制湱絕ざ涸控制
瘻殜，〳⟄䖎㥩涸佅丒厫㝜䪮助꣭鲿꨽宠ㄤ굥劼姻䌢运遤կ

柔塔
控制

 0� ♧妃靈곸02 넞歏⾓瑬馊  0� ⡛歏⾓瑬馊 

鸑鵂禹絡霃雦，忘
駈 歏 緸 鷓 䎾 䚍 銳
宠，䲿⼮굥劼됓問
䚍，㹊梡

适网
特性控制

湱㼆㛇于ꨭ鴪崵굥䨾䖤䲿⵸ꆀ罜䒓〄涸⵸껩控制，犷孒䪮助姻㖈䒓〄涸⵸껩控制瘻殜⢪
欽㛇于控制器ⰻ縨侨䰘䎽涸侨䰘雲絅倰䒭勻䲿⵸곫ⴼ굥ⲃ」⻊，犷孒䪮助⵸껩控制Ⱘ剣
䧭劥⡛⟄⿺⵸껩ꆀ礵䏞넞瘝⠏⸷կ

前馈
控制

䔲劼絆㢅于台굥䕧ㆇ薴㔵傞，굥劼゗动台굥运遤垷䒭，㼆굥劼涸〽晙錭䏞ծ⨊菔錭䏞ծ굥
劼䪍綈錭䏞ծ⚺鲶ⵜ鲨ծ巊⾓畀⾓⸂瘝鵳遤控制，鴪ⵌ䫒台굥涸湡涸կ

台风
控制
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犷孒䪮助⚹㹐䨪䲿⣘ MW 紩涸歏动」咙厷，꧋䧭自⚺涸」咙控制器ㄤ驱动器鷓欽于嵳♳ㄤ꣣

♳굥劼，忘駈 (-20�0�(-20�2�(-20�5 涸叻ⲥկ

变桨系统设计 Pitch System Design

变桨系统 Pitch System

禹絡厷霃雦 控制皾岁

变桨核心元器件 Pitch Core Components

PIC-a AWC
굥劼⚁欽
控制平台

IMD
꧋䧭䒭

」咙驱动器

永磁
同步电机

后备电源
充电器

电源
模块

功能特点 Features

01 䊨⡲庛䏞 -�0 ˫_�0 ˫   㶸⪰庛䏞 -�0 ˫_�0 ˫

02 ㆇ䎾鴽鸟，㹁位ⲥ烁，〳ꬑ罣欽，〳㖈䜌⸌梠㞯♴运遤

03 葻㥩涸䫒꩎ծ䫒Ȿⴁծ䫒渮꨺⿺ &M$ ꣈䫡䚍能

04 独立于鲱⟝禹絡涸ⱔ⡮㸝Ⰼ霃雦，㸝Ⰼ � 控制禹絡忘駈 (-20�0�(-20�2�(-20�5

05 㸤㊤涸佦ꥻ自霏倗禹絡⿺〳ꬑ涸㸝Ⰼ⥂䫡⸆能

06 ⿼㥩湬錜涸➃劼歲꬗⸆能，㸤㊤涸䘯撑侨䰘雵䔶⸆能，葻㥩涸〳絶䫡䚍

07 忘駈嵳♳굥歏銳宠

08 忘駈䔲⵸鷓緸暵䚍銳宠

09 Ⰼ欰ㄐワ劍涸騈驶♸佅䭯

10 ꆀ魧㹁制涸㹐䨪⻊霃雦

11 劥㖑⻊涸灇〄ծ欰❡ㄤ剪⸉

变桨系统
PITCH SYSTEM

变桨系统
PITCH SYSTEM
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HEC6000

HEC6000

HEC6000

HEC6000

市电

负载

发电机

风机

储能

光伏

分布式能源管控
DISTRIBUTED ENERGY MANAGEMENT AND CONTROL

分布式能源管控
DISTRIBUTED ENERGY MANAGEMENT AND CONTROL
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㛇于㢴䎃涸굥劼控制絑낉，犷孒䪮助鸑鵂⚹㹐䨪䲿⣘

⚺ 控 禹 絡ծ」 咙 禹 絡ծ굥 㖞 ⸆ 桧 盗 椚ծ♧ 妃 靈 곸ծ

4$"%" 禹絡瘝佖鸣倰呩，➢罜䲿넞梡剣굥劼〄歏佪桧ծ

꣭⡛剪⸉䧭劥ծ忘駈倝嶍緸銳宠⟄⿺㹐䨪Ⱖ㸐꨽宠կ

风机改造
TURBINE RETROFIT

风机改造
TURBINE RETROFIT

根据 K2 管理报告，风机改造最佳时间是使用 10-15 年后

佖鸣た
佐渤

能源
(kWh)

䒁Ɤ运遤傞ꢂ
(Hour) (kW)

〄歏ꆀ

馄㡮岚굥鸟굥ぢ⟉佖鸣05

굥㖞港控禹絡佖鸣07

굥㖞能ꆀ盗椚平台佖鸣
Ӝ   剣⸆ծ偽⸆控制
Ӝ   ♧妃靈곸控制
Ӝ   䟗ꆀㆇ䎾控制
Ӝ   偽⸆靈⾓

Ӝ   㖞紩港控
Ӝ   ꧋控中䗱

08

굥㖞梠緸佖鸣09

〽晙⨴䐀港崵禹絡佖鸣01

Ӝ 控制平台佖鸣
Ӝ   湬崨佖❜崨
Ӝ   侮厷剏䰃
Ӝ   馄㺂佖鸣

」咙禹絡佖鸣02

ⲙ瑟港崵禹絡佖鸣03

⚺控禹絡佖鸣
Ӝ   ⚺控制平台鲱炽⟝⼮紩佖鸣
Ӝ   紱鲱⟝⚺控⼮紩佖鸣
Ӝ   굥劼鷟ぢ䒊垷
Ӝ   廚崨控制

04

䮷动⠛䠭器佖鸣06

优势 Advantage
葻㥩涸歏緸鷓ꂁ䚍

⯓鵳涸굥劼控制椚䙁

03

04

自⚺灇〄涸㕂❡⻊控制平台

넞〳ꬑ䚍ծ넞〄歏佪桧

01

02

䧭擿涸霃雦䒓〄絑낉

劥㕼⻊霃雦䒓〄㔙ꢭ

05

06

Ⰼ欰ㄐワ劍騈驶ㄤ佅䭯

ꆀ魧㹁制涸㹐䨪⻊霃雦

07

08

ⴔ䋒䒭能源Ⱘ剣錞垷㼭ծ歏源霃㢊碫㘗㢴ծ位于歏緸劣畮ծ㽠鵛嶊紵ծ

⡮歏♳緸瘝暵挿，犷孒䪮助䲿⣘ⴔ䋒䒭能源控制器)&$�000㹊梡

⠛絡〄歏霃㢊ㄤ倝能源霃㢊涸䎇翫，忘駈♶ず能源碫㘗絆ざ涸꨽宠，

㖈⥂霆欽䨪欽歏涸ず傞烁⥂歏緸涸珘㹁կ ず傞，犷孒䪮助〳絕ざ自剣

%*40M 兰能运营盗椚平台，㹊梡ⴔ䋒䒭能源涸⼓域꧋中⻊盗椚ծ梡㖞

偽➃⿺㼱➃⧩㸛ծ㣐鿈⟝곫险⟄⿺㢊⟝Ⱏ❧瘝կ
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合作伙伴
PARTNER

犷孒䪮助굥歏控制❡品⿺禹絡鍒Ɀ倰呩，姻源源♶倗涸⣘䎾絛中㕂ㄤ⚆歲ぐ㖑涸㹐䨪կ犷孒䪮助䊺⚹麑䋒

中㕂✳⼧㢴⚡溁⟧⺫ゎ台弩⿺⤜縄倛ծ榰Ⱙծ〢䊼ծ⽪䏞ծ䊼㛇倛㗞㢴⚡굥㖞䭯絯䲿⣘珘㹁넞佪涸❡品

⿺剪⸉կ

SUZLON

ꝓ歏能源

㕂㹻能源

中㕂⼶歏

⸂㺂

⼸ㄤ굥歏

中䎛呍

Vestas

㕂굥굥歏

⼶⴯굥能

中㕂⼶能

륫源䒊霃

♲♧

中㕂㕂歏

㣐㇫꧋㔙

㕂⼶歏⸂

猒劅歏孞

ꆄ굥猰䪮

僈꣉歏孞

♳嵳歏孞

中㕂蒜能

Gamesa

⚎倰歏孞

㕂㹻歏䫏

⼶嶹歏⸂

京能꧋㔙

♲䂠倝能源

中㕂中鲨




